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LA TECHNOLOGIE HDR

PRINCIPE ET AVANTAGES
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La technologie HDR est caractérisée par I'association d’'une antenne tres large bande avec les
avantages de I'échantillonnage en temps réel (réduction du bruit électronique et stacking )

En comparaison avec les systemes traditionnels les principaux avantages sont :
A +A0SaasS RQIOljdAaAGAZ2Y LX dza A YL} NI
A Meilleur rapport signal/bruit

A Bande passante élargie

A Meilleure résolution

At NRF2YRSdzZNI RQAY@SadAaraazy | OONXzS HDR
ENABLED
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Echantillonnage consiste a prélever les valeurs d'un signal a intervalles définis
Convertisseur analogiguaumeérique est un montage électronique dont la fonction est de
traduire une grandeur analogique en une valeur numerique

Time window(TW)

2

La gamme de fréquence utilisée en géoradar
varie entre 10 et 3000Mhz, jusqu’a présent les
composants électroniques ne permettaient pas
d’effectuer la conversion en temps réel de ces

signaux.
[t]
=== Qriginal signal

@ Sample
TW = Number of samples * ot
=== Replicated signal

Amplitude

1
g Sampling period Sampling frequency = ——
ot
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CAS DES SYSTEMES TRADITIONNELS:
[ S& aeaidsySa GNIYRAUGAZ2YYSTEt a -dzi At Aél.s.f,u%‘;u?gﬁ 38308 YS
bloqueur pour effectuer un changement de fréquence et rendre

possible la conversion numeérique

I OKLFIljdzS AYLJzt aA2y SYAaSsz S Nsotu%ai—;ll- NR
échantillon, il faut donc plusieurs impulsions pour reproduire le signal 5 _/\/_7
complet. Le cadencement des impulsions es donnée par le PRF (Pulse |/ '\ R
RepetionFrequency i

Exemplet 2dzNJ dzyS | OljdzA AA A2y RQdzy aBAEIYI-f s mMnnya |

> twC RS nannYKI 060&a2Ad dzyS LISNR 21R RSB dza v I f
estde 2.5us * 512 =1.28 ms par le récepteur

%%
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Technologie HDR (échantillonnage pseudo-temps réel): Cycle
Méme si les composants électroniques ont évolués il ne 1
LISNYSGGSyld G2dz22dzNB LI & RQSQK]T
RQdzy &aeaidsyS 3IAS2NI RIFENJ I @SO 81
de bits). La technologie HDR permet néanmoins de faire E

f QL OljdzA aAdA2y RS y2Y0oNBdzE LI2A
RQK2NI 23S o

y U

{A 2y NBLNBYR f QSESYLX S LINBOSIRSYy({ I @SSO dzy°
fS GSyLld RQIOljdAaaaidazy Sai Rél Mo ®pdzaA &2 A
1 ~ e

2 ® e

3 [ J
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Stacking Additionner / faire la sommation de signaux afin de réduire le bruit apparent
(amélioration du rapport signal sur bruit).

I FAY RQI YSt A 20bidades Ids lsystéinmiz giéorada® utilisiBgiacking la
0§ SOKy 2t 23AS | 5w LISNXYSGlGFyd RQSTFFSOG dzSNI dzy ¢
nombre destacksobtenu est donc beaucoup plus important

No Stacking N = 5 Stacks N = 20 Stacks

| ]
ﬁﬁw M Wh ﬂmwm\ | [‘WMM WM“W; o

Time [s] Time [s] Time [s]

Amplitude

Amplitude

N Niveaude bruit

Fl;gggency.
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JET_003 (prep)

ns

==

HDR_001 (prep)
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